ﬁ Tecnologia mecanica

Itallans since 1980

Pares elevados
Torques elevados

Facil de instalar
Instalagdo facil

@359 CD 39

Motor tubular @59 con final de carrera mecénico cableado

idoneo para aplicaciones en persianas y toldos de tamaio y peso elevados.
Motor tubular @59 com fim de curso mecanico filar

adequado para aplicagdes em estores e toldos com dimensao e peso elevados.

CD 59: Final de carrera mecanico cableado / Fim de curso mecanico filar
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Caracteristicas técnicas / Caracteristicas técnicas
REFERENCIA DESCRIPCION PAR VELOCIDAD REVOLUC. FC ABSORCION ALIMENTACION iNDICE DE PROT. LONGITUD PESO MOTOR HOMOLOGACION
¢0ODIGO DESCRIGAOD TORQUE VELOCIDADE GIROS FF CONSUMO ALIMENTAGAO GRAU DE PROT. COMPRIMENTO ~ PESO DO MOTOR HOMOLOGAGAO
2252095 CD 80-12 80 Nm 12 Rpm 23 380 W 230V ~/ 50 Hz IP 44 726 mm 5,30 Kg CE
2253103 €D 100-12 100 Nm 12 Rpm 23 485 W 230V ~/ 50 Hz IP 44 726 mm 5,52 Kg CE
2254086 CcD 120-8 120 Nm 8 Rpm 23 350 W 230 V ~/ 50 Hz IP 44 726 mm 5,73 Kg CE

Longitud cable 2,5 m - 4 conductores / Comprimento do cabo 2,5 m - 4 condutores



ﬁ Tecnologia mecanica

(- 1)
(Tr)
(=]
(&
Acessorios | Suportes n.66 (=1
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Itallans since 1980 Final de carrera mecanico cableado / Fim de curso mecanico filar p Q
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Aplicacion Guia para seleccion / Guia a escolha Adaptadores =
Aplicagéo : Adaptadores P72 [
Persianas REFERENCIA DESCRIPCION ~ PAR  VELOCIDAD MOTOR  EJEOCT.  PESO LEVANTADO (=)
Estores CODIGO  DESCRICAO  TORQUE VELOCIDADE MOTOR ROLO OCTOG.  PESO LEVANTADO E
2252095  CD 80-12 80Nm  12Rpm 59 870 81- 90 Kg <
2253103  CD 100-12 100Nm 12 Rpm 59 870 91-115Kg =
2254086  CD 120-8 120Nm  8Rpm 759 870 116 - 140 Kg Mecanicos S
Mecénicos p.74 o
=
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Controles
Controlos p.57
i’ﬁ"_‘ i -_‘ I_._'
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Aplicacion Guia para seleccion / Guia a escolha Download | Manual de uso
Aplicagdo Seleccione 1 codigo | Manual de utilizagao
2BRAZOS 4 BRAZOS 6 BRAZOS ~QRalavez
Toldos 2BRACOS 4 BRACOS 6 BRAGOS Selecione 1 cédigo
Toldos QR por vez

CODIGO  DESCRICAO  TORQUE VELOCIDADE MOTOR ROLOREDONDO ~SALIENCIA  SALIENCIA  SALIENCIA
2252005  CD 80-12 80Nm  12Rpm @59 978 35m-4m 3m-35m  2m-25m
2253103 €D100-12  100Nm  12Rpm  ©59 978 45m 4m 3m-35m-4m Declaracion de conformidad
2254086  CD 120-8 120Nm 8 Rpm 059 978 / 45m 45m Declaragdo de conformidade

? REFERENCIA DESCRIPCION ~ PAR  VELOCIDAD MOTOR EJE RED. SALIENTE SALIENTE SALIENTE
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.ta..ans since 1930 Centrales de control / Centrais de controlo

2212004

Mando local
(pulsador temporal)
Comando local
(botéo temporario)

Mando local
(pulsador temporal)
Comando local
(botéo temporario)

Mando local
(pulsador temporal)
Comando local
(botéo temporario)

Mando local
(pulsador temporal)
Comando local
(botdo temporario)

] I X
[ i Punto de mando |
- L _— para centralizaciones
QMC4 QMC4 QMC4 QMC4 |§| Ponto de comando J
A o para centralizagbes =
2211016

Mandos a distancia
Controlos remotos

Sensor / Sensor
(max 1)

? ? Motor / Motor
(max 1)

amc4

Unidad de mando para la conexion en paralelo
de motores mecanicos cableados

(max. 4 motores por unidad).

Central de controlo para a ligagdo em paralelo
de motores mecanicos filares ASA

(méx 4 motores por central).

Go-er

Receptor externo para el control via radio de
motores mecanicos cableados

(1 motor por receptor).

Compatible con todos los mandos a distancia ASA
Receptor externo para o controlo por radio de
motores mecanicos filares

(1 motor por receptor).

Compativel com todos os controlos radio ASA
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Italians since 1980

Motores tubulares
Motores tubulares

2205025

LRV

Motores tubulares
Motores tubulares

2200160

ETR-A 59 - CD 39

Soporte con espiga cuadrado
Suporte para perno quadrado

CDE 59 con maniobra de emergencia / corm manobra de Socorro

2200043 Soporte 100 x 100

% Suporte 100 x 100

Soporte orientable con espiga cuadrado
Suporte direciondvel com perno quadrado

Distancia entre ejes B: utilizar taxativamente
para los motores con par de = 80Nm.
Inter-eixo B: a ser utilizado obrigatoriamente
para 0s motores com torque de =80Nm.

B
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Italians since 1980

Motores tubulares
Motores tubulares ‘ ETR-A 59 - CD 59 - CDE 59 con maniobra de emergencia / com manobra de socorro

2205024 Rueda y corona para 2200155 Rueda y corona para
e -
r’\\\

tubo octagonal - Metal _ . tubo redondo - Metal
Adaptadores para / \ Adaptadores para
tubo octogonal - Metal tubo redondo - Metal

()

@70 x1,5mm  Coronay rueda / Coroa e roda 1] 02 X 2 mm  Coronay rueda/ Coroa e roda
2200159 Rueda y corona para 2200158 Rueda y corona para
. tubo redondo - Metal tubo deprat - F5039 - Metal
/ \ Adaptadores para Adaptadores para

tubo redondo - Metal tubo envolvedor deprat - F5039 - Metal

)
1

\/

@70 x1,5mm  Coronay rueda/ Coroa e roda

2200156 Rueda y corona para tubo redondo 2200157 Rueda y corona para
QJ\\ con ojiva - Metal d T tubo ZF80 - Metal
/ N Adaptadores para tubo redondo \ Adaptadores para

\\‘ com cabega conica redonda - Metal tubo ZF80 - Metal

\m/

@85x1,5mm Coronay rueda / Coroa e roda 080 x1/1,2mm Coronay rueda/ Coroa e roda

2205026 Rueda y corona para tubo redondo
con ojiva - Metal

e T \ ) Adaptadores para tubo redondo
com cabega conica redonda - Metal
\\ / 4

478 x 1,5 mm  Coronay rueda/ Coroa e roda
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Italians since 1980

Motores tubulares
Motores tubulares | ETR-A 59 - CD 59 - CDE 59 con maniobra de emergencia / com manobra de socorro

2200040 2 Anillos para tubo octo @ 70 2200026 Contera ajustable eje de 8 70
Par de adaptadores montagem rapida Fundo de material plastico com
blogqueios de seguranga para tubo perno redondo para tubo octogonal @ 70

@ octogonal @ 70

2200024 Contera fija eje @ 70
Fundo regulavel de material

/, plastico com perno redondo para

' tubo octogonal @ 70
0%






