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1 Resumen Ejecutivo

El presente documento especifica y detalla el funcionamiento del sistema de “Control
de accesos por visibn” mediante el cual se proveera un sistema completo de
reconocimiento de matriculas aplicado al control de accesos de vehiculos a zonas
privadas y controladas.

Dicho sistema implementara las siguientes funcionalidades basicas:

- Reconocimiento de los vehiculos que se aproximan permitiendo abrir la barrera
antes de que dicho vehiculo se detenga.

- Control de apertura de barreras, semaforos, etc.
- Control completo de accesos y visitas.

- Integracion con terceros equipos (expendedores/validadores de tickets, paneles de
mensajes variables, etc.)

- Permitir al operador la resolucion sencilla y rapida de cualquier incidencia.

- Software completo de explotacién de datos, informes y estadisticas. Posibilidad de
que el cliente pueda crear sus propios informes personalizados.

Todas las aplicaciones que componen el sistema tienen una arquitectura basada en
TCP/IP lo cual proporciona una flexibilidad total de cara a las comunicaciones y al
papel que debe asumir cada una de ellas. Asi por ejemplo, es posible instalar en una
misma maquina tanto el ClienteLPR como el ServidorLPR, o bien en maquinas
distintas o bien un cliente en tantas maquinas como se desee.

Para conseguir dicho proposito se utilizara la tecnologia mas avanzada de
reconocimiento de matriculas que se esta implantando actualmente en las
autopistas y autovias para capturar vehiculos a muy alta velocidad.
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2 Arquitectura del Sistema

Son tres los principales elementos fisicos que conforman la arquitectura del sistema:

- Punto Remoto (Equipo de Lectura de Matriculas): En el punto remoto se
produce la lectura de matriculas. A él estaran conectadas las camaras,
tanto las de reconocimiento de matriculas como las de color para la captura
de las imagenes de entorno/conductor. Mediante comunicaciones por
protocolo TCP/IP envia y recibe informacion hacia y desde el Servidor
Central. En el sistema puede haber uno o mas Puntos Remotos,
dependiendo del numero de viales a controlar. Un punto remoto puede
comunicarse con otro tercer equipo, como un expendedor o validador
de tickets, de diversas formas: mediante TCP/IP, RS232, RS485,
contactos digitales, etc. Cada Punto Remoto puede controlar una via
completa compuesta de:

- Una camara principal de reconocimiento de matriculas

- Una camara secundaria o dual de reconocimiento de matriculas. Esta
camara es opcional y se utiliza en viales de dificil acceso donde se
necesita un campo de visién mayor de 45°.

- Hasta dos camaras color para captura de las imagenes del
conductor/entorno.

- Entradas/Salidas digitales para control de barreras, semaforos, espiras,
etc.

- Comunicaciones TCP/IP, RS232, RS485 para comunicacion con
expendedores/validadores de tickets, paneles de mensaje variable, etc.

Cada punto remoto tiene autonomia en local. Lo que significa que si se
rompen las comunicaciones con el servidor, dicho punto remoto podra
conceder permisos de acceso o actuar sobre la barrera usando para ello los
datos actualmente almacenados para vehiculos y usuarios autorizados. Los
datos se almacenaran en local y seran enviados posteriormente al servidor
cuando dichas comunicaciones se restablezcan.

- Servidor Central: El Servidor almacena toda la informacién del sistema,
tanto de transitos de cada uno de los Puntos Remotos como de usuarios,
vehiculos, ... etc. Se comunica por TCP/IP con los Puntos Remotos y con
los Clientes. Unicamente hay un Servidor Central en el sistema. En dicho
servidor fisico reside la aplicacion “ServidorLPR” encargada de ejecutar
todas las acciones necesarias por el servidor. Este servidor sera un equipo
tipo PC con caracteristicas de ultima generacion.

- Cliente Remoto: ElI Cliente Remoto ejecuta la aplicacién ClienteLPR,
aplicacion de usuario para la modificacion y actualizacion de datos, asi
como de su consulta. Toda modificacidn realizada sobre los datos (de
vehiculos, usuarios, parkings, ...) se transmitira al Servidor Central, y desde
éste se propaga a todos los Puntos Remotos para su actualizacién. La
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aplicacion ClienteLPR puede instalarse en cualquier ordenador con sistema
operativo Windows. En el sistema pueden coexistir tantas aplicaciones
ClienteLPR como se necesiten.

En la figura numero 2 se aprecia la “Estructura Global del Sistema” y la forma en que
se comunican los puntos remotos de control de acceso por visidbn con el servidor
central del Sistema ubicado en el Centro de Control asi como la interaccion entre los
clientes remotos y el servidor central.

El disefio de esta estructura es claramente modular lo que significa que la versatilidad
y flexibilidad del sistema de cara a futuras ampliaciones estan aseguradas ya que si
pasado un tiempo se desea incluir un nuevo punto de control de vehiculos basta con
conectar ese nuevo punto de control con la red de comunicaciones. Sin necesidad de
ninguna instalacién adicional.

Punto Remoto Punto Remoto ...n... Punto Remoto

Cliente Cliente

Leyenda:
I:I Procesador Remoto. Entradas y/o salidas

- Servidor. Centro de Control del Sistema

I:I Cliente Remoto
@D Red de comunicaciones

—— Comunicaciones TCP/IP

<+ Flujo de Datos

Fig. 2. Estructura Global del Sistema
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21 Esquema de equipos en un Vial

En la figura adjunta se esquematizan los componentes basicos que se pueden
encontrar en un vial genérico asi como las comunicaciones entre ellos.

Conexion TCP/IP con el resto
Tdel Sistema

Conexion [TCP/IP, RS232, RS485, contactos Punto Remoto
digitales] con terceros equipos, expendedores,‘
validadores, controladores de via, paneles de
mensaje variable, barreras, semaforos, etc.

? CLPR200: RG59, RS232,
Céamaras de color para captura de imagenes

MAX 12vDC
de entorno y/o conductor
100 ™ ? CLPR300: conexion digital,
12vDC
BARRERA PCAMARA INFRARROJA
CLPR.
']
I ?FIUACIAN A PARED O
SUELD
CARRIL DE ENTRADA/SALIDA I
]
PESPIRA ] DE 2,5 A5
INDUCTIVA METROS

Fig. 2.1. Arquitectura del sistema de Control de Accesos por visién
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2.2 Aplicaciones que componen el Sistema de Control de Accesos por
Matricula

221 ParkingLPR

Es la aplicacidbn encargada de la gestidén primaria o basica de los accesos. Puede
instalarse en cualquier ordenador con sistema operativo Windows, permitiendo
controlar remotamente varias vias de acceso (puntos remotos). Sus funciones
principales son:

- Chequeo de permisos y accesos no autorizados

- Actuar en consecuencia tanto para el acceso permitido como para el
denegado:

- Mostrando ventanas de notificacion
- Actuando sobre barreras

- Actuando sobre terceros sistemas de sefializacion (balizas luminosas,
paneles de mensajes variables, etc.)

- Resolucion, por parte del operador, de las incidencias que se produzcan.

2.2.2 ServidorLPR

Es el gestor de todo el sistema y es quien conoce el “mapa” de puntos remotos
existentes y cdmo acceder a ellos.

Su funcién principal es la de gestionar y sincronizar todas las bases de datos del
sistema completo.

Este sistema se denomina de “doble redundancia” porque los datos de cada
acceso se almacenan tanto en el punto remoto correspondiente como en el servidor
central. Asi, ante cualquier pérdida parcial de datos, es posible restaurarlos.

Este sistema presenta ademas un funcionamiento en “modo auténomo remoto”.
Cuando por cualquier causa se rompen las comunicaciones entre un punto remoto y el
servidor, ese punto remoto es capaz de funcionar autbnomamente y conceder/denegar
permisos de accesos de acuerdo con la ultima informacién almacenada en sus bases
de datos. En cuanto las comunicaciones son restablecidas es el servidor quien
actualiza en cada punto remoto los posibles permisos y/o denegaciones de acceso en
tiempo real quedando por tanto cada punto remoto sometido a la ultima informacién
ordenada por el servidor.

Toda la informacidon de accesos de todos los puntos remotos es almacenada en el
servidor central pasando al histérico de accesos.

2.2.3 ClienteLPR

Sus funciones principales son:

- Ofrecer la capacidad de actuacién sobre los registros del sistema, usuarios,
vehiculos, etc. Tanto para modificar, editar o borrar
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- Conceder/denegar permisos de acceso.

- Acceder al histérico de transitos para realizar cualquier tipo de consulta y/o
filtrado de informacion. Permitiendo imprimir datos e imagenes asi como
obtener listados de accesos.

- Visualizar en tiempo real el estado de los accesos. Mostrando las imagenes
del punto remoto en concreto asi como los datos del acceso (concedido o
no, foto del usuario, etc.)

El flujo de datos se produce siempre entre cualquier cliente remoto y el servidor
central. Estos clientes nunca acceden directamente a los puntos remotos. Es el
servidor central quien se encarga siempre de trasladar y actualizar la informacién a los
puntos remotos de forma controlada y sincronizada.

2.3 Fases del Sistema de control de accesos

De forma resumida, los pasos que implementara el sistema para cada vehiculo que
acceda a una via de entrada o salida seran:

- Reconocimiento de la matricula del vehiculo antes de que éste se detenga y a
medida que se va aproximando a la barrera. Cada vehiculo es detectado por la
espira inductiva.

- Si el Punto Remoto esta conectado a un validador/expendedor de tickets, le
enviara la informacioén de la matricula mediante el medio que se configure (TCP/IP,
RS232)

- Comprobacion, en base de datos local, si es un usuario registrado o no, si tiene
permisos de accesos concedidos. Si pertenece a una lista negra o si ese usuario
ya tiene algun vehiculo en el interior en ese momento.

- Apertura de la barrera en caso afirmativo. Aviso al operador de control en caso
negativo indicando la causa de la denegacion del acceso.

- Actualizacion de los parametros internos que controlan la disponibilidad y el nivel
de ocupacion del parking.

- Almacenamiento de la informacion del transito actual. Imagen mas el resto de
datos identificativos (matricula, fecha, hora, carril, etc)

2.4 Integracion con Terceros Equipos

El sistema de reconocimiento de matriculas de Aprimatic se encuentra integrado vy
verificado con la mayoria de expendedores/validadores de tickets del mercado.

Cualquier nueva integracién esta garantizada sin que ello suponga coste adicional.

Aprimatic pone a disposicion de sus clientes, todo un completo kit de integracion
software para facilitar las comunicaciones pertinentes: protocolos, librerias, controles
ActiveX, emuladores, etc.
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3 Software “ParkingLPR” para atenciéon primaria

Este es el software de control de accesos basicos que sera utilizado por el operador
del sistema. Sus funcionalidades principales son:

3.1

Visualizacion en tiempo real de las imagenes de los viales de entrada/salida. De
esta forma, el operador puede determinar de primera mano lo que esta pasando en
cada uno de los viales aunque no tenga visién directa desde el puesto de control.

Visualizacién de la matricula reconocida por el sistema para el vehiculo actual.

Visualizacién de los datos de usuario en caso de ser un conductor registrado en el
sistema.

Visualizacién de la foto de dicho conductor en el caso de estar disponible en el
sistema.

Toma de control en el caso de producirse incidencias:
- Deteccién de un vehiculo que pertenece a la Lista Negra
- Correccion de la matricula manualmente en caso de producirse error de lectura

- Resolucién de incidencias producidas a la salida del aparcamiento: tiempo de
estacionamiento excedido, matricula no coincide con el nimero del ticket, etc.

Control de ocupacién del aparcamiento en tiempo real. Indicando el total de plazas
libres y ocupadas tanto para visitas como para vehiculos autorizados.

Control de Visitas. Es posible tomar los datos manualmente de cada visita e
introducirlos en la aplicacién. Cuando dicha visita sea detectada en cualquiera de
los viales de salida, se recuperaran los datos que se introdujeron a la entrada, de
tal forma que se pueda realizar el chequeo visual de éstos por si requiere abrir una
incidencia.

Arquitectura TCP/IP

Este software presenta una arquitectura TCP/IP totalmente flexible de tal forma que el
sistema completo puede estar compuesto por uno o varios ordenadores clientes
(terminales) para cubrir la totalidad de viales de una misma instalacion. Asi por
ejemplo, es posible controlar los viales de entrada en una pantalla terminal y los viales
de salida en otra. Esto permite distribuir las pantallas (terminales) y los viales como se
desee.
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3.2 Pantalla principal

La figura 3.1.a muestra la pantalla principal compuesta a su vez por una serie de
subpantallas que describiremos en los sucesivos puntos.

Esta pantalla es la que visualizara siempre el operario de la caseta de acceso a las
instalaciones, compuesta por varias pantallas una por cada carril de entrada o salida y
otra que sera de uso autorizado mediante clave. Ademas habra siempre activa una
pequefia ventana que es la encargada de la sincronizacion con el servidor, ver figura

3.1.a.
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3.3 Pantalla carril transito entrada/salida

En la figura 3.1.b se aprecia una de las ventanas, de las cuatro que hay, donde su
funcionamiento se detalla a continuacion. Existen dos posibilidades, una que el
vehiculo en transito esté registrado y autorizado en la base de datos y otra que no lo
esté con lo cual hay que tomarle algunos datos. Primero explicaremos el
funcionamiento de la ventana y después cdmo actuar con ella dependiendo de si la
aplicacion encuentra y lee, o no, la matricula y de si ésta esta registrada o no.

? Desde el punto de vista del funcionamiento de la ventana y sus partes, aparece la
imagen del carril correspondiente, un campo con la matricula reconocida por el
sistema, el numero de volante unico y la fecha del transito. Ademas el botdn niumero
dos “Validar e Imprimir” es el encargado de validar los datos introducidos por el
operario y de imprimirlos en un ticket, el dos “Abrir Barrera” de abrir la barrera, el tres
“>>” de comprobar que la matricula introducida por el operario estd o no registrada
actuando en consecuencia y la zona cuatro es la encargada de mostrar los datos
asociados a las matriculas registradas o recoger los datos introducidos.

? Existen varios casos de actuacion sobre la ventana:

1. Vehiculo registrado, el sistema reconoce la matricula. Los datos registrados
del vehiculo aparecen en la zona cuatro, si esta autorizado abre la barrera de
forma automatica y no se imprime ningun ticket. El operario en este caso no
actua sobre la ventana. En caso de no estar autorizado el operario tendria que
abrir de forma manual actuando sobre el boton uno.

2. Vehiculo registrado, el sistema no reconoce la matricula. En este caso no
aparecen datos algunos en la zona 4 pues no se ha reconocido la matricula
real del vehiculo y tampoco se abre la barrera. El operario debe de solicitar la
matricula el conductor, introducirla en el campo “Matricula” junto al botén tres y
pulsar dicho boton. Los datos aparecen en la zona 4 y se abre la barrera
automaticamente, si esta autorizado, sino debe de abrir pulsando el boton uno.

3. Vehiculo no registrado ( visita ), el sistema reconoce la matricula. El operario
solicita los datos que crea oportuno al conductor y los introduce en la zona
cuatro. Una vez introducidos pulsa el botén niumero dos una sola vez, da el
ticket al conductor y después pulsa el botén uno abriendo la barrera.

4. Vehiculo no registrado ( visita ), el sistema no reconoce la matricula. El
operario debe de solicitar la matricula del vehiculo e introducirla en el campo
“Matricula”, tomar los datos oportunos en la zona cuatro, pulsar el boton dos
una sola vez y después de dar el ticket, pulsar el botén uno.

? Lista negra: para acceder a la lista negra solo hay que pulsar el boton cinco, en
cualquiera de las ventanas disponibles. Aparecera una nueva ventana, ver Figura
3.1.c. En dicha ventana se podra afiadir nuevos vehiculos a la lista, pero no se podra
modificar ni eliminar vehiculos de dicha lista, esta funcionalidad esta en el equipo
Servidor de la instalacion, donde alguien con la suficiente autoridad realizara dichas
tareas. Cuando algun vehiculo de la lista sea reconocido por el sistema de lectura de
matriculas, aparecera una sirena visual (icono) y acustica alertando de su presencia.
Ademas se abrira la ventana de lista negra de forma automatica.
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3.4 Pantalla general de transitos

Esta pantalla es la encargada de mostrar el registro de transitos total, la imagen del
ultimo transito, numero de volante general y ultima matricula reconocida (ver figura
3.1.d.) . Ademas da acceso a otras pantallas a las cuales sblo se puede acceder
mediante clave. En la zona uno se introduce la clave y se pulsa el botén dos “OK” con
lo que los botones cuatro “Configurar” y cinco “Transitos” se activan y pueden ser
pulsados. Para volver a proteger los botones y restringir el acceso se pulsa el botdn
tres “Proteger”.

- Pulsando el boton cuatro “Configurar” aparece una ventana donde se pueden
configurar varios de los parametros del sistema de lectura de matriculas de cada
carril.

- El botén cinco "Transitos” da paso a una ventana donde se pueden hacer
consultas a la base de datos.

Se recomienda no abrir ninguna de estas ventanas, salvo por un técnico
especializado.

IMAGINA

Visitn ar

3

Figura 3.1.d
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4 Software “ClienteLPR” para Configuracién y Gestion

Esta aplicacion permite gestionar todo el sistema de control de accesos. Sus funciones
se pueden resumir en los siguientes apartados basicos:

Gestion completas de Registros. Tales como Usuarios, Empresas, Vehiculos,
Centros, Parkings, Lista Negra, etc.

Acceso al Histérico de Transitos para realizar cualquier consulta que se desee
gracias a su potente motor de busqueda que permite filtrar por cualquier campo
que exista en la base de datos.

Acceso al modulo de informes. El cual ofrece la posibilidad de utilizar un amplio
abanico de informes predefinidos asi como de permitir al usuario final el disefio
de sus propios informes personalizados ofreciendo asi la maxima flexibilidad
posible.

Visualizar los ultimos accesos de cual vial en tiempo real y desde cualquier
ordenador conectado a la red.

Entre sus ventajas principales se pueden encontrar:

Potente motor de busqueda. La mayoria de las busquedas que se pueden hacer
con esta aplicacién son “busquedas amplias”. Es decir, si se necesita encontrar la
matriculas “0324BKK” basta con introducir sélo los numeros “0324” para que el
sistema devuelva todas las coincidencias.

Gran Facilidad de uso. La aplicacién ha sido disefiada de forma que todas las
opciones disponibles se visualicen y se entiendan con gran facilidad. Se ha
prescindido de menus farragosos o ventanas ininteligibles.

Posibilidad de crear informes personalizados de gran complejidad.

Es posible imprimir cualquier informe en impresora asi como volcarlo a un
archivo formato excel o formato pdf.

Rapida instalacion y configuracion inicial en cualquier ordenador con Sistema
Operativo Windows. Para crear un nuevo cliente no es necesario la atencion de un
técnico especializado. Cualquier usuario con conocimientos basicos de ofimatica
puede instalar dicho cliente en un nuevo ordenador.

Permite visualizar, desde cualquier ordenador en red que tenga instalado el
cliente, las imagenes y los datos en tiempo real de cualquier vial de la
instalacion. Asi por ejemplo el jefe de seguridad puede estar monitorizando desde
su despacho lo que esta ocurriendo en cada uno de los viales sin interferir con la
labor del operador primario del sistema y sin ser percibido por éste ultimo.

Dos niveles de acceso. a) Usuario de sélo lectura que puede realizar consultas
de histéricos, sacar informes y visualizar imagenes, pero no puede alterar ningun
dato de la base de datos. b) Usuario con acceso total.

Configuracién del borrado automatico de imagenes y datos
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La descripcién de la pantalla principal del ClienteLPR se resume a continuacion:

| Redistra de Lisuanios | Lista Megra |
Fiegistio W ehiculos J Tranzitos |
Registra de Centroz J Wisualizar Accesos |
Registo de Parkings J Infarmes |

Registro de Empresas

Statuz de Red: Conectada

Fig. 3 Pantalla principal del Software Cliente de Control de Accesos

Registro de Usuarios: Formulario de datos donde es posible afadir, modificar y
eliminar usuarios a la base de datos.

Registro de Vehiculos: Formulario de datos donde es posible afadir, modificar y
eliminar vehiculos a la base de datos.

Registro de Centros: Formulario de datos donde es posible afadir, modificar y eliminar
centros a la base de datos.

Registro de Parkings: Formulario de datos donde es posible afiadir, modificar y
eliminar parkings a la base de datos.

Registro de Empresas: Formulario de datos donde es posible afiadir, modificar y
eliminar empresas a la base de datos.

Lista Negra: Esta zona es la dedicada al manejo de los vehiculos que se encuentran
en lista negra (con o sin infracciones activas).

Transitos: Histérico de los transitos efectuados y sus fotos capturadas.

Visualizadas Accesos: Permite en tiempo real visualizar el ultimo transito efectuado en
determinados viales mostrando informacion basica de dicho transito.

Informes: Ejecucién y creacion de informes.

Status de red: Muestra el estado de la conexion con el SERVIDOR.
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4.1 Registro de usuarios

La figura 3.a muestra la ficha tipica del registro de usuarios incluyendo su fotografia y
todos los datos de interés.

Registro de Usuarios E.-(j
| HOMBERE  [APELLIDOS DHI TELEFTIHO | MOYIL IDEMPLESIITARETA | DEPAATak] EMPRESK |EST.O00 -
AHNORES FEREL 1321 EITRES PROFIETSE &
LS AlllLaE B Il TEMP OTHOS — |PROMETAHS
IERE ALMOAATE] 1411 ooa1 TEMF OTRAS FRAOMETAFA
|MARGARETALTILLD {1611 00 TEMP GTRAS PROMETAF.A
[FARE  [ANTOMID (im2 4 i TEMP OTHQS  |[PROMETARA
[ANDHRES  [BEMAYENT| D631 i jiftag) TEMF OTROS FAOMETAR S
(PERK BERKADET] 08 oo TEMP OTRAS PAOMETAFA
SaMORa  [RIERAL [ 0ED [N TEMF OTROS [FRDHEETAFA .
| MARDLD  |BATANT 1] oomn TEMF OTRAS PRCAETATLS =
Registros 133
Hianbie: FORE: =
Eoprs T ) fcies
S [PEREZ DHIFRSEFORTE  [7om
Telalo | M [
IEmpeada o Tanista .
Deparlannanka aTROS EX)
Estady i
BUSCAR 1
[Haneee = - =l 4
[Honiae == =l
e 3 e |
7 S
Aats | Enea | 5 Mot | Vehicukes |
e ]

Fig. 3.a Pantalla de Registros de Usuarios

Descripcion de zonas:

Zona 1. Se muestra una tabla donde aparecen todos los usuarios del sistema. Basta
con posicionarse con el ratdon sobre uno de ellos para que sus datos aparezcan en los
campos de la zona 2 y su foto en la zona 3. Justo al pie de la tabla, a la izquierda,
aparecen el numero de registros contenidos actualmente.

Zona 2: Muestra los datos del actual usuario seleccionado o del usuario que se vaya a
afadir proximamente.

Zona 3: Foto del usuario.

Zona 4: Esta zona permite buscar un usuario determinado. Dispone de tres
condiciones de busqueda. Cuando se pulsa el boton ‘BUSCAR’, la tabla se rellenara
con los datos que cumplen las condiciones de busqueda. Si en los campos de
busqueda no se introduce ningun valor (se dejan en blanco) y se pulsa el botén
BUSCAR, se mostraran todos los usuarios registrados.

Zona 5: En la zona 5 aparecen los botones de actuacion donde se puede:
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Anadir un nuevo registro: Cuando se pulsa este botén los campos de la zona 2 se
ponen en blanco para una mas facil insercién de los nuevos datos. A la vez cambia
el texto del botén, pasando de ‘Anadir a ‘Guardar’. Cuando se tengan los datos
deseados introducidos, pulsando de nuevo (‘(GUARDAR’) se produce la insercion
del nuevo usuario a la base de datos.

Editar un registro: para ello previamente hay que posicionarse en el registro en
cuestion, bien usando la tabla de la zona 1 o bien mediante el buscador de la zona
4. Una vez posicionado basta editar los campos de la zona 2 y pulsar sobre
“Modificar”.

Borrar un registro. Es necesario previamente posicionarse sobre el registro que se
desea eliminar.

Cuando se realiza alguna de estas tres acciones se puede obtener uno de estos dos
resultados:

?

Actualizacion terminada satisfactoriamente: Se muestra el mensaje en la zona
inferior del formulario indicando que todo ha ido bien “ACTUALIZADQO”.

Actualizacion errénea: No se pudo completar la actualizacién. Esto puede deberse
a varios motivos, como fallo en la red, campos obligatorios que no se han
introducido, formato incorrecto en los datos (por ejemplo, campos numéricos que
se introducen como texto), ...etc. Véase el apartado 3.8 Errores en la actualizacién
de registros.

Zona 6: Si se pulsa sobre el botén “Vehiculos” se accede al registro correspondiente

de donde se pueden insertar todos los registros
asociados al usuario actualmente seleccionado (la figura
3.b contiene la ficha de vehiculos autorizados para ese
usuario.)

NOTA: La foto de cada usuario se debe almacenar en el directorio “.\Fotos” del
Servidor Central con la nomenclatura: “P_IdEmpleado.jpg” donde IdEmpleado es el
cédigo de empleado con cualquier texto.

De forma genérica, la funcionalidad de todas las pantallas de registros destinadas a
afadir/modificar/eliminar datos es similar al mecanismo descrito para esta pantalla, por
lo que se ofrecera una descripcidbn mas abreviada para el resto.
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4.2 Registro de vehiculos

La figura 3.b muestra la ficha tipica del registro de vehiculos, con los datos de interés
de cada vehiculo autorizado.

Regrtro de Wehiculos
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Fig. 3.b Pantalla de Registros de Vehiculos

Descripcion de zonas:

Zona 1: Se muestra una tabla donde aparecen todos los vehiculos autorizados del
sistema.

Zona 2: Muestra los datos del actual vehiculo seleccionado.

Zona 3: Esta zona permite buscar un vehiculo determinado. Dispone de tres
condiciones de busqueda. Cuando se pulsa el boton ‘BUSCAR’, la tabla se rellenara
con los datos que cumplen las condiciones de busqueda. Si en los campos de
busqueda no se introduce ningun valor (se dejan en blanco) y se pulsa el botdn
BUSCAR, se mostraran todos los vehiculos registrados.

Zona 4: En la zona 4 aparecen los botones de actuacion donde se puede:
- Afadir un nuevo vehiculo.

- Editar un vehiculo.

- Borrar un vehiculo.

Pagina 20 de 72 IMA_2007_DT_1377v1.1.doc



Control d
SAprimatic. o s secsesvr

Zona 5: Pulsando el boton “Asociar Parking” se accede a la ventana mostrada en la
figura 3.c, que permite asociar un parking a un vehiculo. De esta forma, dicho vehiculo
estara autorizado a realizar transito por el parking. Este punto se explica mas
detenidamente en el apartado 3.3 Parkings de un Vehiculo.

Zona 6: Si se pulsa sobre el botéon “Usuario Relacionado” se accede al registro de
usuarios, en el que se muestra el usuario el cual es el propietario del vehiculo
actualmente seleccionado en el registro de vehiculos.

4.3 Parkings de un vehiculo

En esta ventana es posible asociar parkings a determinado vehiculo, de manera que
se autorice su acceso. En la figura 3.c se muestra la ventana de Parkings de un
Vehiculo.

Parking de un vehicule 4|

FRTFIETAHI0E ESTE Fatrg | PROPETARIOS ESTE -
| FROFIETARINS SR

Aredy Faikirg

Elminiar Paibirag S

Fig. 3.c Pantalla de Parkings de un vehiculo

Zona 1: Tabla en la que se muestran los parkings en los que el vehiculo tiene
autorizado su acceso.

Zona 2: Seleccion de un parking.

Zona 3: Pulsando el boton “Afadir Parking” se incluye el parking actualmente
seleccionado en la zona 2 para que se le permita su acceso. Pulsando el botdn
“Eliminar Parking” se desautoriza el acceso al vehiculo del parking seleccionado en la
zona 1.

4.4 Registro de centros

En el registro de centros se puede consultar y modificar los centros (un centro es un
conjunto de parkings).

La ventana de registro de centros se muestra en la figura 3.d
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Registro de Ceniros
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Fig. 3.d Pantalla de Registros de Centros

El funcionamiento y manejo de esta ventana es idéntico al de las demas.

4.5 Registro de Parkings

En esta ventana se accede a los Parkings definidos en el sistema. Todo Parking

pertenece a un Centro.

Registro de Parkings
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Fig. 3.e Pantalla de Registros de Parkings
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4.6 Registro de Empresas
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Un usuario puede relacionarse con una empresa. En esta ventana es posible realizar
las operaciones deseadas referentes a las empresas de los usuarios.

Registra de Empresas FEI

EHPRESE2
EHPRESA 3

[GE=EaEa 5|

Hombie [EMPRESE 1

Telfere | Med  FEmmE
Redr |
ACTUSLIZADD

Efminer

Hn:ﬁ:\arll Gk

Fig. 3.f Pantalla de Registros de Empresas

4.7 Lista Negra

La lista negra estd compuesta por vehiculos que o bien son infractores (han realizado
alguna accion no permitida, como mal aparcamiento, malas actitudes, ... etc) o bien
son vehiculos especiales (vehiculos robados o de propietarios buscados por la policia,

por ejemplo).

Todo vehiculo en lista negra cuando intente realizar un transito, le sera denegado el
acceso y aparecera unas sefales (sonoras y visibles) en la aplicacion de accesos
avisando al vigilante de su condicion de vehiculo en lista negra.
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Lista Negra

MATRICULA [ DBSERVACIONES HUMINFRACCIONES

M atricula: ]2853FGF
Observaciones: I 1
M Infracoiones Activas: ]1
~ BUSCAR —
]Matricula _.'_l ]= _.'_l I
]Matricula _.'_l ]= _.'_l I
]Matricula _.'_l ]= _.'_l I Hifsa
SRadi ] Bl ] Madificar ] Sl ]

INFRACCIONES

Fecha Causa Obzervaciones
2000000 APSRCAMIENTE 2

2005-12-02 00.00:00 | APARCAMIENTA

Causs: [BPARCAMIENTD o~
Fecha [aaaa-mm-dd): ]1 24242005

Afadin

Observaciones: ] Elimirar

T odificar

P

Fig. 3.g Pantalla de Vehiculos en Lista Negra y sus Infracciones

En la ventana de Lista Negra se distinguen dos zonas:

Zona 1: Vehiculos que estan incluidos en la Lista Negra

Zona 2: Histérico de infracciones del vehiculo actualmente seleccionado en la zona 1.

Cada vez que se selecciona un vehiculo en la zona 1, se muestra en la zona 2 sus
infracciones.
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4.8 Errores en la actualizacién de registros

Cuando se procede a la actualizacion de los datos mediante los botones Afadir,
Eliminar o Modificar de los formularios de datos es posible que se obtenga algun error,
con el consecuente aborto de la operacién de actualizacion.

Para una mejor comprension de lo sucedido, se muestran algunos de los mensajes de
error que se pueden obtener, con su correspondiente explicacion.

- Error en campos obligatorios: Hay algun campo obligatorio que no se ha introducido,
caso como puede ser de la matricula en el registro de Vehiculos.

ClienteLPR X]

Hav campos obligatorios sin completar

| Aceptr

- Error de Formato de Datos: Aparecera un mensaje con el texto “Error en formato
de datos”.

ClientelLPR

Error en formato de datos

Esto indica que hay algun campo introducido que no corresponde con su formato
correcto. Un ejemplo tipico es la insercion de un texto en un campo que debe ser
numeérico o una fecha con un formato distinto al indicado.

- Error en comunicacion o escritura: Esto sucede cuando el Cliente pierde la
comunicacion con el Servidor o esta intentando insertar o modificar un registro que
entra en conflicto con otro registro existente, por ejemplo cuando se intenta introducir
un vehiculo duplicado (matricula idéntica a la de otro vehiculo existente).
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Registro de Vehiculos "fl
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- Error de conexion de red: Sucede cuando se ha perdido la conexién con el Servidor.

ClienteLPR

Se ha perdida 1a conexion com el servidor!

A(:eptar

Pagina 26 de 72 IMA_2007_DT_1377v1.1.doc



i L L
Control d
MprlmquC- ontre Veisaigﬁesos por
4.9 Histoérico de Accesos

La figura 3.h muestra un aspecto tipico de la pantalla de registro de transitos donde se
pueden llevar a cabo diversas acciones de consulta sobre todos los vehiculos que han
entrado o salido del recinto asi como visualizar las imagenes correspondientes.
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Fig. 3.h Pantalla de Histérico de Transitos

La descripcién por zonas es como sigue:

- Zona 1: se muestra la imagen capturada por la camara infrarroja de matriculas.
- Zona 2: la capturada por la camara color de entorno.
- Zona 3: tabla conteniendo los accesos resultado del filtrado ejecutado.

- Zona 4: campos para realizar el filtrado. Este filtro es de tipo “cadena contenida” lo
que significa que no es necesario introducir el campo exacto para encontrar lo que
se desea, introduciendo una cadena parcial (como por ejemplo sélo los digitos de
una matricula) el sistema buscard todos los coincidentes mas los similares, es
decir, todos los que contengan la cadena de busqueda suministrada. Pulsando

sobre el botdn 5 se ejecuta la consulta solicitada. Este filtro devuelve un maximo
de 5000 registros por consulta.
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- Boton 5: Realiza el filtrado segun los valores introducidos en la zona 4.

- Botoén 6: el boton “Ultimos 50 transitos” permite obtener con un solo click los
ultimos 50 transitos registrados en el sistema. Esto es util para chequear de un
vistazo el estado de los accesos en los ultimos minutos.

- Boton 7: imprime el resultado del filtrado actual por impresora. Se imprime en
modo texto y campos en columnas.

- Boton 8: imprime soélo el registro actualmente seleccionado. Imprime tanto los
datos del transito como la imagen blanco/negro de matriculas y la imagen color de
entorno.

- Boton 9: permite modificar la matricula del acceso en caso de que la lectura
realizada sea incorrecta. La matricula se modificara con el valor introducido en la
zona 10.

- Zona 10: Matricula real.

- Boton 11: elimina el registro actual y las imagenes asociadas.
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4.10 Accesos en Tiempo Real

En la figura 3.i se muestra el aspecto de la ventana encargada de visualizar cada via
de acceso en tiempo real. Cada una de estas ventanas se encuentra asociada a una
entrada o salida determinada y muestra el ultimo acceso (o el actual) producido en
dicha via.

Accesos EI

A
VIBL - Jial 1 WIAL ENTRADA T =

5
yi Wisualizar Vial

4 Cargar Mozaico
5 Cerrar Mosaico

Fig. 3.i Pantalla de Visualizacion de Accesos

3 Guardar Mogaico |

La descripcion por zonas es:

- Zona 1: Seleccién del Vial.

- Zona 2: Pulsando este botén se abre una ventana con la visualizacién del vial
seleccionado en la zona 1.

- Zona 3: Guardar mosaico permite almacenar la posicion de las ventanas de viales
abiertos actualmente para que su posterior carga se haga de forma personalizada.

- Zona 4: Cargar mosaico visualiza los viales en la posicién en la cual fue guardada
por ultima vez (mediante el botén Guardar Mosaico)

- Zona 5: Cerrar Mosaico cierra todas las ventanas de viales.

Las ventanas de los Viales tienen el siguiente aspecto:
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Fig. 3.j Pantalla de Visualizacion de los Accesos de un Vial

Zona 1: Imagen en blanco y negro del ultimo transito del vial.

Zona 2: Imagen en color del ultimo transito del vial.

Zona 3: Matricula del vehiculo.

Zona 4: Datos de interés del usuario/vehiculo.
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4.11 Informes

En esta ventana se pueden realizar informes acerca de los datos introducidos en el

sistema (usuarios, vehiculos, transitos, ...).

En la pantalla principal se tiene la opcion de ejecutar informes predefinidos en el

sistema.
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Fig. 3.k Pantalla de Seleccién de Informes

La descripcién por zonas es la siguiente:

Zona 1: Eleccién del informe predefinido a ejecutar.

Informes predefinidos:
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1)
2)
3)
4)
5)
6)
7)
8)

9)

Completo: Listado completo de los usuarios registrados y sus vehiculos.
Empresas: Listado por empresas

Personas autorizadas: Listado de los usuarios autorizados.

Vehiculos autorizados: Listado de los vehiculos autorizados.

Movimiento vehiculos autorizados: Movimiento de los vehiculos autorizados.
Movimiento vehiculos no autorizados: Movimiento de los vehiculos no autorizados.
Movimientos por vehiculos: Movimientos realizados por determinado vehiculo.

Visitas dentro del recinto: Muestra los vehiculos que se encontraban dentro del
recinto entre las fechas indicadas.

Ultimos movimientos vehiculos autorizados: Lista el Gltimo movimiento realizado
por determinado(s) vehiculo(s) autorizados.

10) Completo (para seguridad): Listado completo de usuarios y sus vehiculos (valido

para seguridad).

11) Vehiculos sin movimiento en un periodo: Vehiculos que no han realizado transito

entre las dos fechas introducidas para una empresa determinada.

12) Lista Negra: Vehiculos en lista negra.

Zona 2: Campos mostrados. Son los campos que se muestran en el informe.

Boton Afadir: A”ade el campo seleccionado al informe.
Botdn Eliminar: Elimina el campo seleccionado del informe.

Boton Sub: Cambia el orden del campo seleccionado, de forma que se mostrara
una posicién mas a la izquierda en el informe que la que actualmente tiene.

Boton Baj: Cambia el orden del campo seleccionado, de forma que se mostrara
una posicién mas a la derecha en el informe que la que actualmente tiene.

Boton Guardar configuracion: Salva la actual configuracibn de los campos
mostrados.

Zona 3: Campos de filtrado. Rellenando estos campos se pueden realizar un filtrado
del informe actualmente seleccionado en la zona 1. Dependiendo del informe, se
habilitan o deshabilitan determinados campos.

Zona 4: Botones de ejecucion.

Botdn ejecutar: Ejecuta el informe seleccionado, mostrando los datos en la tabla de
la zona 5.

Botdn imprimir: Imprime el ultimo informe ejecutado. Tras pulsar sobre el botén
aparece una ventana de didlogo en la que se puede seleccionar la impresora que
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hara la impresién, asi como las propiedades de impresion, tales como si se quiere
imprimir el informe de forma vertical o apaisada.

La impresién sera tal que se imprimiran los datos tal cual se ve en la tabla, de
forma que se respeta el ancho de las columnas de la tabla donde se muestran los
datos. Este ancho es totalmente configurable por el usuario, de forma que es el
usuario quien decide el ancho de las columnas de cara a una impresion de los
informes a gusto del usuario.

Zona 6: Botdn informes personalizados. Al pulsar este boton se accede al area de
informes personalizados, donde es posible crear multitud de informes diferentes a los
predefinidos.

411.1 Informes personalizados.

En la figura 3.1 se muestra la ventana de informes personalizados:

CREACION DE INFORMES PERSONALIZADDE - {Mingin infarme cargadoa)

LEST# D PREORMES: FERSORALZAD 05 -
1 e EERERRRERS - | cangan. | muodice ELIMIRAR
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| }Au‘l "| . ey
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Fig. 3.1 Pantalla de Informes Personalizados
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Descripcion por zonas de la ventana de informes personalizados:

Zona 1: Lista de informes personalizados. Muestra una lista de los informes
personalizados almacenados en el sistema.

Zona 2: Realiza determinadas acciones sobre los informes personalizados:

- Boton Cargar: Carga un informe personalizado para su ejecucion, impresién o
modificacién. Una vez cargado aparece su nombre en la cabecera de la ventana
de informes personalizados (si no hay ningun informe cargado aparece ‘Ningun
informe cargado’) y se rellenan las zonas 3, 4, 5, 7 y 8 con los parametros del
informe cargado.

- Boton Modificar: Modifica un informe cargado con los parametros extraidos de las
zonas 3, 4, 5, 7 y 8. Es decir, para modificar un informe ya existente hay que
realizar los siguientes pasos:

1) cargar el informe personalizado (seleccionando en la zona 1 el informe
deseado y cargandolo pulsando el botén Cargar).

2) Modificar lo deseado en las zonas 3, 4, 5, 7 u 8.
3) Pulsar el botén modificar.

- Boton Eliminar: Elimina el informe actualmente seleccionado en la zona 1.

Zona 3: Nombre del informe. Nombre con el que se guarda el informe y que aparecera
en la zona 1 para su posterior recuperacion.

Zona 4: Titulo del informe. Titulo que aparece en la cabecera del informe cuando se
realiza su impresion.

Zona 5: Seleccidon de campos. Se seleccionan aqui los campos que se desean que
aparezca en el informe.

? 5.1: Tipo de campo (Usuarios, Vehiculos, Transitos, ListaNegra, ...)

? 5.2: Campo: Segun el tipo de campo seleccionado en el punto 5.1 se tiene la
posibilidad de elegir entre diferentes campos, por ejemplo, si se seleccioné
Usuarios podremos seleccionar aqui su Nombre, Apellidos, DNI, .... ; Si se
seleccion6 Vehiculos podremos elegir entre Matricula, Tipo, Hora de Acceso, ...; Si
se seleccioné Transitos podremos elegir entre Matricula, Dia, IdVolante, Vial, ...

? 5.3: Botdn >>: Afade el campo seleccionado en 5.1/5.2 a la lista de Seleccion de
campos.

? 5.4: Boton <<: Elimina el campo seleccionado en 5.1/5.2 a la lista de Seleccion de
campos.

? 5.5: Lista de seleccion de campos. Los campos que aparecen en esta lista son los
que estaran en el informe (en el orden en el que estan en la lista).
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? 5.6: Boton Sub: Cambia el orden en el que aparece en el informe el campo
seleccionado en la lista (aparecera una posicidn mas a la izquierda en el informe).

? 5.7: Boton Baj: Cambia el orden en el que aparece en el informe el campo
seleccionado en la lista (aparecera una posicion mas a la izquierda en el informe).

Zona 6: Zona para afadir una condicién a la consulta. Por ejemplo, para obtener los
usuarios con la condicibn de que su nombre sea “PEPE”. Una condicién estara
compuesta por dos miembros y un operador (=, <=, <, >, >=, <>)

? 6.1.A: Tipo de campo del primer miembro (Usuarios, Vehiculos, Transitos,
ListaNegra, ...)

? 6.2.A: Campo del primer miembro al cual se quiere aplicar la condicion.

? 6.3.A: En esta caja de texto es posible insertar texto cuando el priemr miembro de
la condicién no es un campo (por ejemplo, “PEPE”).

? 6.1.B, 6.2.B, 6.3.B son el tipo de campo, campo y caja de texto del segundo
miembro respectivamente.

? 6.4: Operador de la condicion.

? 6.5: Boton anadir: Adade una condicion al informe.

Zona 7: Condiciones. Aqui se muestran todas las condiciones del informe.
? 7.1: Lista de condiciones.

? 7.2: Operador entre las condiciones (AND indica que se debe cumplir ambas
condiciones, OR indica que se debe cumplir al menos una de las condiciones). Por
ejemplo:

(Usuarios.Nombre = ‘PEPE’) AND

(Empresa.Empresa = ‘Aprimatic’)

Mostraria los usuarios cuyo nombre es ‘PEPE’ “y” de empresa con el nombre
‘Aprimatic’.

(Usuarios.Nombre = ‘PEPE’) OR
(Empresa.Empresa = ‘Aprimatic’)

Mostraria los usuarios cuyo nombre es ‘PEPE’ “0” de empresa con el nombre
‘Aprimatic’.

Zona 8: Area de ordenacién de resultados. Aqui se puede especificar si se desea que
los resultados aparezcan ordenados por algin campo en concreto.

? 8.1: Lista de ordenacién: Se muestra los campos sobre los que se aplica la
ordenacién.
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& L suarios.Apelidos
[ Wehiculos. M atricula

Fig. 3.m Zona de ordenacién de resultados

Por ejemplo, segun la imagen de la figura 3.m se ordenaran los resultados de forma
ascendente (“A”) por los apellidos de los usuarios. Entre los usuarios que dispongan
del mismo apellido, se ordenaran de forma descendente (“D”) por la matricula de los
vehiculos.

? 8.2: Boton ASC: Inserta el campo seleccionado actualmente en la lista de seleccidn
de campos (zona 5.5) como ordenacién por dicho campo de forma ascendente.

? 8.3: Botdbn DESC: Inserta el campo seleccionado actualmente en la lista de
seleccién de campos (zona 5.5) como ordenacién por dicho campo de forma
descendente.

? 8.4: Botén Borrar: Elimina el campo actualmente seleccionado de la lista de
ordenacion (zona 8.1).

Zona 9: Menu. Realiza diversas acciones sobre el informe actual.

? Boton Ejecutar: Ejecuta el informe actual mostrando los resultados en la tabla
(zona 10).

? Boton Imprimir: Imprime los resultados mostrados en la tabla de la zona 10.

? Boton Salvar Informe: Almacena el informe como informe personalizado con el
nombre introducido en ‘Nombre del Informe’ (zona 3) para su posterior carga, para
Su ejecucion o impresion.

Zona 10: Tabla de resultados. Se muestra una tabla con el contenido de los datos
resultado de la ejecucién del informe actual.

4.11.2 Ejemplo de creacion de un informe personalizado

Como ejemplo construiremos un informe personalizado en el que se obtengan las
infracciones de los usuarios registrados (solo registrados) en el sistema, mostrando su
nombre y apellidos, matricula del vehiculo con el que realiz6 la infraccidn, asi como las
causas Yy observaciones del infractor y de la infraccion. Nos interesa mostrar sélo los
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infractores que tengan como minimo dos infracciones activas. Los resultados deben
aparecer ordenados ascendentemente por la matricula del vehiculo.

Asi, iremos construyendo la consulta paso a paso:

1) Una vez situados en la ventana de informes personalizados, escribimos el nombre
y el titulo del informe:

Nombre del informe: “Usuarios en Lista Negra”
Titulo del informe: Infracciones de los usuarios registrados.

NOMBRE DEL INFORME  [l1suarios en Lista Negra

TITULO DEL INFORME  [Infracciones de los usuarios registrados

Fig. 3.n  Zona de Nombre Titulo del informe

2) El siguiente paso es la seleccién de los campos que deseamos que aparezcan en
el informe. Nos interesan los siguientes:

- De los Usuarios: el nombre y los apellidos.
- De los Vehiculos: la matricula.
- De la Lista Negra: las observaciones y el numero de infracciones.

- De las Infracciones: la causa, la fecha y las observaciones.

Asi, seleccionamos en la zona 5.1 a Usuarios y en la zona 5.2 Nombre, y afiadimos el
campo Usuarios.Nombre a la lista de seleccién de campos mediante el botdn para
realizar tal efecto (zona 5.3). Seguimos seleccionando en la zona 5.2 los apellidos y
anadimos el campo Usuarios.Apellidos.

Se va realizando las mismas acciones hasta anadir los campos Vehiculos.Matricula,
ListaNegra.Observaciones, ListaNegra.Numlinfracciones, Infraccion.Fecha,
Infraccion.Causa e Infraccion.Observaciones.

SELECCION DE CAMPOS -

zuanioz. Apelidos
lVehicqus.MatricuIa

ListaMegra Obzervaciones
ListaMeqra Munlnfracciones
Infraccion. Fecha

1Infraccion ;J

¥
| Obzervaciones o EE

Infraccion.Causa
Infraccion Observaciones

Sub | Ba |
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Fig. 3.0 Pantalla de Seleccién de Campos

Si quisiéramos un orden distinto de aparicién de los campos en el informe que el de la
imagen, simplemente usamos los botones “Sub” y “Baj” para variar dicho orden,
teniendo en cuenta que el primer campo de la lista sera el campo que aparecera mas
a la izquierda del informe.

3) Se afiaden ahora las condiciones. Necesitaremos declarar cuatro condiciones para
construir la consulta:

- Condicién 1: Para indicar los vehiculos de un usuario, necesitamos relacionar a
Usuarios con Vehiculos. Esto se consigue mediante la condicién

Usuarios.ID = Vehiculos.IDUsuario

De esta manera conseguimos obtener todos los vehiculos que tiene cada uno de los
usuarios registrados en el sistema.

ANADIR CONDICIGH

b 6.1.A =] 6.4 re—— -
b 6.2.A = I~ =X o 6.2.B -
o : §

Fig. 3.p Zona para afiadir una condicion

Para ello seleccionamos para el primer miembro de la condicién, en 6.1.A el tipo de
campo (USUARIOS) y el campo que nos interesa (ID) en 6.2.A. Hacemos lo mismo
para el segundo miembro, seleccionando en 6.1.B el tipo de campo (VEHICULOS) y
en 6.2.B el campo (ID). Seleccionamos el operador ‘=" en 6.4 y pulsamos el boton
ARadir, de manera que la condicion pasa a la zona de CONDICIONES.

- Condicién 2: No todos los vehiculos registrados estan en ListaNegra, ni todos los
que estan en Lista Negra son vehiculos de usuarios registrados. Sélo nos
interesan los usuarios y sus vehiculos que estan en la Lista Negra. Con la
condicién anterior teniamos todos los usuarios y sus vehiculos del sistema, ahora
con la condicién

ListaNegra.Matricula = Vehiculos.Matricula

Nos quedamos soélo con los vehiculos de los usuarios cuya matricula coincida con
alguna matricula que esté en Lista Negra.

La unién entre la primera y la segunda condicion ha de ser mediante ‘AND’, ya que
han de cumplirse ambas condiciones.
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- Condicién 3: Queremos obtener las infracciones de los vehiculos de la Lista Negra
que hemos seleccionado con las dos condiciones anteriores. Para ello
relacionamos la Lista Negra con las Infracciones mediante la condicion:

ListaNegra.ID = Infraccion.IDListaNegra

La unién debe con la condicién anterior también debe ser ‘AND’.

Hasta este punto tenemos los usuarios registrados en el sistema y sus vehiculos que
estan en Lista Negra y sus infracciones.

- Condicién 4: Por ultimo nos interesaban sélo aquellos usuarios con vehiculos en
Lista Negra que tuviesen como minimo dos infracciones. Para esto se debe afiadir
la siguiente condicioén:

ListaNegra.Numinfracciones >= 2

Con esto filtramos los resultados quedandonos solo con los que tengan dos 0 mas
infracciones.

Una vez afiadidas todas las condiciones obtendremos en la zona de Condiciones algo
como lo que muestra la figura 3.q.

CONDICIONES

iListaregna Huminiracciones] r=[2 D

[#up =] | ilistarleqns I0) ~nirceion DLisiaNegre) ;
—— lan =]
|AND =]
[an =]
s = | .
— [ame =]
[ehn ]
: - L
1 = -
AMO -

[shm -]

B |

Fig. 3.9 Zona de condiciones
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Hacer notar que el orden de las condiciones no influye en los resultados.

4) Hasta este punto se tienen los resultados que se querian obtener, con la salvedad
de la ordenacion de los registros. Para obtener los datos ordenados por la
matricula de los vehiculos, accedemos a la zona de ordenacién de campos.

SELECEHIN DE CAMPOS -
| Uiy Momies

) { Uzuerices Apebidas
||""‘“?‘3‘:""I ! L stehlmcrs (boriscion=x
¥ Lstahlsgrs Mumlnkscoione:
1 InfrscrionFechka
—————— InfraceioecCausa
| Dbraavaecscenas =t o [infracoio Dbservanioes
&b | _ B
MEN INHEEE M ADCE PR -
ssc | soRRsA | oesc)
EJECUITAR i
[Edebacub: Maicda
MFTEIMIR |

CALVAR INFORME J

Fig. 3.r Ordenacion de Campos

Seleccionamos en la lista de seleccion de campos el campo deseado, que en este
caso es Vehiculos.Matricula y, como lo queremos ordenado de forma ascendente
pulsamos el botén ‘ASC’, apareciendo dicho campo en la lista ORDENADO POR.

5) Ya esta construido el informe y sélo queda realizar la accién deseada sobre él
mediante el Menu:

- Boton Ejecutar: Pulsando sobre este boton se ejecutara el informe y se obtendran
los resultados.

Freghilios
| Nt

(=)

LEBAS AFARDEN Infractor aacks EPARCAHIERTD
SEHAS PlAFT I AESEOFM Frivactof saches 4| Z00E-02.81 D000 | SCTERCADD

SERAT MARTH AFAROFH Infisctor smchio ) ORI 000 | ALTEALADD

SEBSS PMARTH AEFEOFH Trdiac! o i eI 000000 | ERCESDWELOODAD
JDAGEE GOHESLES BTTBEEH Hussadn por poficis SPA00E01 -2 000000 [DEROSITO BASLIRE
JORGE GOMZALED EFTEEE Biisca o por poicis A e A o0 0 [OTACS

JDAGE GOHEALES el Buscade oo pofcis 3] 00E-M-13 D000 O - [ATADS

Fig. 3.r Resultados de la ejecucion del informe
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- Boton Imprimir: Se lanzara a impresion los resultados obtenidos.

- Boton Salvar Informe: Mediante la opcion de salvar informe se crea un nuevo
informe personalizado con el nombre indicado anteriormente “Usuarios en Lista
Negra” y con los parametros que se ha ido insertando a lo largo de este punto. A
partir de ahora en cualquier momento se podra acceder a este informe
seleccionandolo en la Lista de Informes Personalizados y el boton Cargar, para su
ejecucién, impresién o modificacién.

4.11.3 Informes predefinidos.

1) Completo: Genera un listado de usuarios registrados y sus vehiculos, mostrando
datos como nombre y apellidos, empresa, teléfono, departamento, matricula de sus
vehiculos y tipo. Puede ordenarse por matricula o apellidos del usuario.

2) Empresas: Es un listado con datos de los usuarios pertenecientes a una empresa
a elegir, y con los vehiculos que estos posean. Permite ser ordenado por
matriculas o apellidos.
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3) Personas autorizadas: Este informe listara datos sobre los usuarios autorizados,
permitiendo el filtrado por empresa y tipo de vehiculo.
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4) Vehiculos autorizados: Es un listado de los vehiculos autorizados, pudiéndose
filtrar por empresa y departamento.
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5) Movimiento vehiculos autorizados: Este informe generara un listado de los
transitos producidos por vehiculos de una empresa a elegir, en un rango de fechas
especificado por el usuario. Con Ambito especificamos si nos referimos a una
empresa, matricula o persona. También permite su filtrado por tipo de vehiculo y
tipo de movimiento (entrada o salida).
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6) Movimiento vehiculos no autorizados: este informe funciona de manera similar
al informe anterior, aunque en este caso se trata de vehiculos no autorizados.
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7) Movimientos por vehiculos: Listado de los movimientos realizados por
determinado vehiculo, del cual especificamos la matricula y un rango de fechas por
el que queremos filtrar.
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8) Visitas dentro del recinto: Lista los vehiculos que se encontraban dentro del
recinto entre las fechas indicadas por el usuario.
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9) Ultimos movimientos vehiculos autorizados: Listado del Gltimo movimiento
realizado por determinado(s) vehiculo(s) autorizados.

10) Completo (para seguridad): Es un listado completo de usuarios y sus vehiculos
(valido para seguridad). Podra ser ordenado por matricula o por apellidos.
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11) Vehiculos sin movimiento en un periodo: Se trata de un listado de vehiculos
que no han realizado ningun transito entre las dos fechas introducidas para una
empresa determinada.
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12) Lista Negra: Permite listar los vehiculos que se encuentran en la lista negra.
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13) Asiduidad de entrada de vehiculos: Para un periodo de tiempo dado, muestra
cuantos vehiculos son nuevos y cuantos se repiten, con ello se pretende conocer
la asiduidad de los clientes. Este informe muestra un diagrama de barras, donde el
eje Y representa el numero de vehiculos y el eje X el numero de entradas. Tanto
las fechas entre las que se hara el informe como el numero de barras del gréfico
son configurables por el usuario. Por ejemplo, si el nimero de barras es 4,
entonces el grafico mostrara en la primera barra el nimero de vehiculos que han
entrado sélo una vez a lo largo del periodo de tiempo establecido, la segunda
barra indicaria el nUmero de vehiculos que han entrado 2 veces, la tercera barra el
numero de los que han entrado 3 veces, y la cuarta los que han entrado 4 o0 mas
veces a lo largo del periodo especificado.
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14)Desglose de movimientos: muestra el numero de transitos por vial y en un
periodo de tiempo especificado. También se ha de indicar si se quiere el desglose
por hora, dia, mes o afio, asi como marcar los viales que se quieran incluir en el
informe.

Desglose movimientos

NUMERO DE TRANSITOS POR YVIAL Y EN UN PERIODO

TITULO  |Escriba aqui el titulo con el que e imprimira el informe ...

Fecha inicio [aaaa-mm-dd- hkcrmm:ss) ]200?_05.2? 19:02:37

Fecha fin [aaaa-mm-dd hh:mm:ss] 2007-06-0819:02:37 i
Perindn Dl - | |[JEMTRADS AUTORIZADOS

Generar Imprimnir | Ezportar a Excel

SALIDA AUTORIZADOS | 5ALIDAVISITAS TOTAL
007-05-27 19:.02:37¢ 0 1] 1]
2007-05-28| 321 330 11
2007-08-29| 1033 1377 2410
2007-05-30( 1089 1424 2493
2007-08-31] 1102 1431 2633
2007-06-01] 1081 1476 2557
2007-06-02) 181 273 454
2007-06-03] EE 97 163
2007-06-04| 302 1143 2051
2007-06-05| 1078 1434 2512
2007-06-06| 794 1m? 181
2007-06-07] 24 1] 24
2007-06-08] 0 1] 1]
TOTAL 7E51 10062 17719
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15) Tiempos de permanencia en parking: Este informe muestra los tiempos medios
de permanencia en parking en un rango de fechas especificado. También
podremos indicar si la frecuencia de la media de horas la queremos diaria,
mensual, o anual.

Horas medias de permanencia en Parking

TIEMPO MEDIO DE PERMANENCIA EN PARKING

TITULO ]Escriba aqui el titulo con el que se imprimird el informe ..

MEDIA
271904331 0

2007-05-28| 3.136
2007-05-23| 4636

20070530 4.998 Fecha inicio [aaaa-mm-dd hhemmissl  [2007.05-27 19:04:33
2007-05-31| 5116 :

Fecha fin [aaaa-mm-dd hhemm: s (G- -04-
ST ORD1] & 202 [ ] 2007-06-08 15:04:33
2007-06-02] 12643 Frecuencia de la Media de Horas DIARILS =

2007-06-03| 17.752
2007-06-04| 5705

2007-06-05] 4.783 Gererar

2007-06-08| 3585
2007-06-07| 0 .
2007-06-08| 0 Imnprirnir
TOTAL 561

Ezportar a Excel

16) Estadistica mensual de diferencias anuales: Se trata de un informe comparativo
de movimientos entre afos, que muestra la diferencia de vehiculos por vial entre
dos anos a especificar y en un mes concreto. También podremos seleccionar los
viales a considerar en el informe.
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5 Motor de Reconocimiento de Matriculas

El motor de reconocimiento de matriculas del sistema ParkingLPR es uno de los mas
potentes y avanzados del mundo ya que es capaz de procesar hasta 100 imagenes en
un solo segundo. Ademas de su elevado rendimiento presenta una robustez excelente
ya que se alcanzan cotas de fiabilidad

(acierto del sistema) superiores al 97% | Al ™ __l‘
trabajando con matriculas genéricas en 5088 BLF ]
cualquier estado de conservacién y para e e —

casi todos los formatos de matriculas del
mundo.

Fig. 5.1. Matricula espafiola.

Por tanto, el sistema ParkingLPR posee dos elementos esenciales de gran fiabilidad y
gran rendimiento, por un lado, un sistema de adquisicion de imagenes de alta
velocidad y de ultima generacion que permite capturar vehiculos a muy alta velocidad
(superior a los 180 km/h) y practicamente en cualquier condicién de iluminacién. Por
otro lado, su robusto motor de alta velocidad de proceso le permite ser uno de los
sistemas mas fiables para el reconocimiento de matriculas en autopista.

Permite ademas, reconocer matriculas de otros paises.

5.1 Tecnologia de Adquisicion de Imagenes

La tecnologia de adquisicidn de imagenes empleada por el Sistema ParkingLPR se
denomina “Multidisparo”. La cual consiste en fotografiar el campo de visién a muy alta
velocidad y variando las condiciones de iluminacion de un fotograma a otro.

Las citadas condiciones de iluminacién se modifican de un fotograma al siguiente
gracias al sincronismo existente entre el servidor de procesamiento, la camara CLPR y
el sistema de iluminacion.

De esta forma, se obtiene un sistema altamente robusto ante cualquier condicion
extrema de iluminacién ambiental. Asi por ejemplo, se obtienen imagenes de muy alta
calidad tanto en escenas diurnas con saturacién de iluminacion como en escenas de
oscuridad absoluta (ver figuras numero 4y 5.)

Su alta capacidad de captura y procesamiento de fotogramas (hasta 100 imagenes por
segundo) le permite capturar vehiculos a velocidades superiores a los 180 km/h.

Y todo ello sin necesidad de utilizar ningun trigger o disparador externo (como espiras
0 barreras fotoeléctricas) ya que el propio sistema es capaz de detectar mediante
vision artificial la presencia o ausencia de vehiculo en la escena.
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La tecnologia de iluminacion empleada (tanto interna de la camara como la externa de
los proyectores de apoyo) se basa en tecnologia LED de 850 nm de larga duracion (10
anos).

3978 BUN

Fig. 5.2. Imagenes nocturnas captadas por el sistema ParkingLPR en plena oscuridad y
a velocidades de paso superiores a los 150 km/h.

782-05- 1 X

Fig. 5.3. Imagenes diurnas captadas por el sistema ParkingLPR en pleno dia y a
velocidades de paso superiores a los 150 km/h.
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5.2 Matriculas en mal estado

En la figura 5.4 se muestran imagenes conteniendo matriculas en mal estado pero que
son reconocidas satisfactoriamente por el sistema gracias a su gran robustez y a que
ha recibido un “entrenamiento en caso peor”

Fig. 5.4. Reconocimiento de placas de matriculas deterioradas.
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6 Caracteristicas Técnicas

6.1 CLPR200. Sistema Analégico de Vision Infrarroja.

6.1.1 Especificacion Mecanica y Eléctrica

Mecanica
Dimensiones (anchoxaltoxprofundo): 129mm x 125mm x 400 mm.
Peso: 3.1 kg

Construccion: Aluminio con terminacion en color blanco/negro. Sellado hermético.

Eléctrénico/Eléctrico

TV estandar CCIR or EIA

Pixeles Activos (H x V): 795 x 596 (CCIR)

Sensor CCD: 1/4" interline

Resolucion horizontal (TV Lines): 600

Zoom motorizado: 4m a 30m telecomandado

Modo integracién de Campo

Control de Shutter: 4 posiciones. 1.0ms, 0.5ms, 0.25ms, 0.1ms
Relacién S/N: >50dB / 52 dB (tipico)

Iris: controlado desde el servidor de campo

Control de ganancia: 18 dB, 9 posiciones seleccionables
Sincronizacién: interna

Consumo: 12 VDC. 20W max

Salida Video: 75 ohm a 1.0Vpp

Filtro IR: filtro band-pass integrado

Rango de visién efectivo: hasta 15 metros.

lluminador de LEDs: tiempo de vida de 10 afios. 500W
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Comunicaciones: RS232 9600bps, 8 bits, no-parity, 1 stop-bit. Para control de
ganancia, iluminacion y shutter.

Condiciones ambientales

Resistente al agua: IP67

Temperatura de Operacién: -20°C to +50°C
Temperatura de Almacenamiento: -30°C to +60°C

Humedad de operaciéon: 95% RH maxima condensacion
Marcados

Marcado CE

Cumple con las directivas de bajo voltaje
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6.2 CLPR300. Sistema Digital con Microprocesador integrado.

6.2.1 Sistema todo en uno

Sistema completo integrado en una unica
carcasa:

- Camara digital
- Optica varifocal
- lluminador infrarrojo de leds

- Microprocesador embebido

- Fuente de alimentacioén

- Carcasa de intemperie con parasol

6.2.2 Camara Progresiva

- Camara digital progresiva que elimina los efectos de entrelazado que se producen
en imagenes de objetos que se desplazan a alta velocidad.

- Blanco y negro

- Relacién sefial a ruido superior a 46dB

- Resolucién: 640x480 pixeles

- Cada camara cubre hasta 3,5 metros de ancho

6.2.3 Optica

El sistema dispone de una éptica varifocal de alta calidad de rango 2.8-12mm

6.2.4 lluminador Infrarrojo

lluminador compuesto de leds infrarrojos que proporciona imagenes nitidas las 24
horas del dia.

- Vida util: 10 anos
- Alcance maximo: hasta 15 metros

- Potencia: 500w

6.2.5 Microprocesador embebido
Microprocesador de bajo consumo que realiza las siguientes funciones:
- Control de la camara. Tiempo de exposicion, iluminacion, etc

- Procesado de imagenes.
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Microprocesador de bajo consumo que no requiere ventiladores. El uso de
ventiladores en otros sistemas acorta el tiempo de vida de los equipos y por tanto
encarece el mantenimiento.

Soporta funcionamiento con temperaturas superiores a los 50°C
No utiliza discos duros ni partes mecanicas.

6.2.6 Fuente de alimentacion

Conexion externa a 220VAC
Consumo maximo de 120W

6.2.7 Comunicaciones

Las posibilidades de comunicacién son:

RS232/RS485 (serie)
Ethernet 10/100Mbps (cable UTP, fibra éptica, etc)
Wireless

Contactos digitales: 4 entradas / 4 salidas TTL. Para actuar sobre periféricos
externos.

6.2.8 Integracion

Se encuentran disponibles los siguientes formatos de comunicacién/integracién remota
del sistema:

ActiveX
Librerias en C/C++ (Windows o Linux)
Protocolo TCP/IP

Disponibilidad de un emulador del sistema para realizar la integraciéon sin
necesidad de disponer del equipo fisico.

6.2.9 Caracteristicas Fisicas

Dimensiones: 605mmx235mmx192mm (largo, ancho, alto)
IP66. Muy importante para instalacion en intemperie!!
Temperatura: -10°C a +50°C

Humedad: 10% a 80%

6.2.10 Opcional

Capacidad de almacenamiento temporal superior a los 5000 transitos
(incluyendo fotografia) en caso de rotura de comunicaciones. Los datos se
almacenan temporalmente. Una vez restaurada la conexion, se transfieren al
centro de control.
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6.3 CLPR350. Camara digital con Microprocesador separado.

En aquellas instalaciones donde el espacio disponible para la instalacién de la camara
CLPR300 es muy reducido, se encuentra disponible el modelo CLPR350, que es mas
flexible que el anterior, ya que la cdmara y el microprocesador estan fisicamente
separados.

Caracteristicas:

- La céamara utiliza la misma carcasa que el modelo analégico CLPR200
- El microprocesador se encuentra instalado en una caja estanca.

- Distancia maxima de la camara a la caja estanca: 4.5m

- Dimensiones de la caja: 270 (ancho) x 200 (alto) x 170 (profundo) mm

- Dicha caja estanca se puede anclar a pared o techo. También es posible
introducirla en el armario de la barrera o del expendedor/validador de tickets
gracias a su reducido tamanio.
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6.4 Punto Remoto (Equipo de Lectura de Matriculas)

6.4.1 Microprocesador embebido

Microprocesador de bajo consumo que realiza las siguientes funciones:

Control de la cdmara. Tiempo de exposicién, iluminacion, etc
Procesado de imagenes.

Microprocesador de bajo consumo que no requiere ventiladores. El uso de
ventiladores en otros sistemas acorta el tiempo de vida de los equipos y por tanto
encarece el mantenimiento.

Soporta funcionamiento con temperaturas superiores a los 50°C

No utiliza discos duros ni partes mecanicas.

6.4.2 Fuente de alimentacion

Conexion externa a 220VAC

Consumo maximo de 120W

6.4.3 Comunicaciones

Las posibilidades de comunicacién son:

RS232/RS485 (serie)
Ethernet 10/100Mbps (cable UTP, fibra éptica, etc)
Wireless

Contactos digitales: 4 entradas / 4 salidas TTL. Para actuar sobre periféricos
externos.

6.4.4 Integracién

Se encuentran disponibles los siguientes formatos de comunicacién/integracién remota
del sistema:

ActiveX
Librerias en C/C++ (Windows o Linux)
Protocolo TCP/IP

Disponibilidad de un emulador del sistema para realizar la integraciéon sin
necesidad de disponer del equipo fisico.

6.4.5 Caracteristicas Fisicas

Armario estanco de dimensiones: 270 (ancho) x 200 (alto) x 170 (profundo) mm
IP66. Muy importante para instalacion en intemperie!!
Temperatura: -10°C a +50°C
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- Humedad: 10% a 80%

6.4.6 Opcional

- Capacidad de almacenamiento temporal superior a los 5000 transitos
(incluyendo fotografia) en caso de rotura de comunicaciones. Los datos se
almacenan temporalmente. Una vez restaurada la conexion, se transfieren al
centro de control.
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6.5 iLPR. CamaralP.

6.5.1 CamaralP

- Camara IP Blanco y negro de alta resolucién

- Relacién sefial a ruido superior a 50dB

- Cada camara cubre hasta 3,5 metros de ancho

6.5.2 lluminador Infrarrojo

lluminador compuesto de leds infrarrojos que proporciona imagenes nitidas las 24
horas del dia.

- Vida util: 10 anos

Alcance maximo: hasta 15 metros

Potencia: 500w

6.5.3 Alimentacion
- Conexion externa a 220- 240VAC. 50 Hz
- Consumo maximo de 200W

6.5.4 Comunicaciones
Las posibilidades de comunicacién son:
TCP/IP. Opcional RS 232

Opcional 4 entradas optoacopladas/ 4 salidas relé. Para actuar sobre periféricos
externos.

6.5.5 Cableado
- Alimentacién: 3 x 2,5mm.
- Comunicaciones: UTP Cat5/ FTP Cat5
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6.5.6 Distancia de las comunicaciones

UTP: hasta 100m.

Fibra Optica para distancias mayores

6.5.7 Integracioén

Se encuentran disponibles los siguientes formatos de comunicacién/integracién remota
del sistema:

ActiveX
Librerias en C/C++ (Windows o Linux)
Protocolo TCP/IP

Disponibilidad de un emulador del sistema para realizar la integracion sin
necesidad de disponer del equipo fisico.

6.5.8 Requerimientos HW del sistema.

Se requiere de un ordenador tipo PIV 2,0 GHz con sistema operativo Windows y
1024MB de RAM. En este PC se podra instalar el Software necesario para gestionar
hasta 6 camaras iLPR.

6.5.9 Caracteristicas Fisicas

Dimensiones: 400mmx129mmx125mm (largo, ancho, alto)
Carcasa de Aluminio con IP65.
Temperatura: -10°C a +50°C

Humedad: 20% a 80% maxima condensacion

6.5.10 Opcional

Sistema de Videograbacién Digital sincronizado.
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6.6 Servidor Central

- Servidor de ultima generacién

- Sistema Operativo Windows XP Profesional

- Comunicaciones TCP/IP Gigabit

- Soporta Bases de Datos profesionales: SQL Server, Oracle, etc

- Dos discos duros. Uno para arranque del sistema operativo y otro para
almacenamiento. De esta forma, la probabilidad de pérdida de datos es mucho
menor en aquellos casos en los que se corrompa el disco duro principal que
contiene el sistema operativo.

6.7 Motor de Reconocimiento de Matriculas

? Fiabilidad:

97% +I- 3%. Para un parking genérico de vehiculos y para todos los formatos de
matriculas europeas.

? lluminacion:

Sistema de iluminacién infrarroja permanente que proporciona un espacio luminico
practicamente constante durante las 24 horas. Con independencia de los posibles
efectos adversos dia/noche, faros de los vehiculos, destellos, etc.

? Campo de vision:

Cada camara cubre aproximadamente 2,5 metros y debe estar situada en uno de los
laterales de la via a controlar, bien con fijacién a pared o a suelo dependiendo del
espacio fisico disponible.

? Tiempo de respuesta:

Tiempo de respuesta casi nulo. Este sistema, sin necesidad de lazos
inductivos, es capaz de detectar automaticamente, mediante vision artificial, la
presencia de un vehiculo. Iniciando inmediatamente el reconocimiento de la
matricula con el vehiculo en movimiento, por lo que antes de que éste se
detenga, la matricula reconocida ya ha sido almacenada y enviada al sistema
de control. Todo ello se traduce en que la sensacién que percibe el conductor
que entra al aparcamiento es que se encuentra ante un sistema rapido, fluido y
eficiente.

?Velocidades de paso:

El paso de vehiculos a alta velocidad se ha probado de forma satisfactoria hasta
200km/h dependiendo del modelo de camara a utilizar.
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7
1)

2)

3)

4)

5)

6)

Mejoras frente a otros sistemas o soluciones

Fiabilidad de reconocimiento superior al 97%.

Tiempo de respuesta casi nulo. El sistema CLPR300, sin necesidad de
lazos inductivos, es capaz de detectar automaticamente, mediante visidon
artificial, la presencia de un vehiculo. Iniciando inmediatamente el
reconocimiento de la matricula con el vehiculo en movimiento, por lo que
antes de que éste se detenga, la matricula reconocida ya ha sido devuelta
al expendedor para su posterior impresion en el ticket. Todo ello se traduce
en que la sensacion que percibe el conductor que entra al aparcamiento es
que se encuentra ante un sistema rapido, fluido y eficiente.

Ademas, el sistema CLPR300 es totalmente hermético, sin ventiladores
externos, lo que le confiere gran robustez frente a la alta polucion presente
en los aparcamientos.

El sistema se puede integrar al 100% con cualquier expendedor del
mercado.

Permite integrar camaras de color para la captura sincronizada de la
imagen del conductor o de los perfiles del vehiculo para posterior auditoria
de dafios o incidencias. Estas camaras se conectan directamente al Punto
Remoto ahorrando por tanto largas tiradas de cable desde el vial donde se
encuentran las camaras hasta el ordenador que realice la grabacion de
imagenes.

Todas las comunicaciones son TCP/IP, aunque permite conexiones serie
(RS232, etc)
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8 Programa de Formacioén

8.1 Esquema de contenidos del programa de formacién

Los contenidos basicos que se deben tratar en el curso de formacién son:

8.1.1 Explicacién resumida de “qué es” un sistema de reconocimiento de matriculas.

Como se puede extraer una cadena de caracteres ASCIl a partir de una imagen
compuesta solamente por una matriz de pixeles (puntos de la imagen.)

8.1.2 Introduccioén a la Arquitectura del Sistema

Explicacion de los elementos que componen el sistema, la forma de comunicacion
entre ellos y las posibilidades que ofrecen. Permitiendo adaptar la topologia del
sistema a los recursos y ordenadores disponibles por el cliente.

Se hara especial énfasis en el esquema del flujo de datos a lo largo de los distintos
elementos que componen el sistema.

8.1.3 ParkingLPR

Se detallaran las funciones principales que debe atender el operador principal, ya sea
desde la garita anexa a los viales o remotamente desde un centro de control.

Se explicaran los tipos de usuarios que se pueden encontrar y como atenderlos. Asi
como incidencias posibles y su solucion.

8.1.4 ClienteLPR
- Criterios de manejo de los registros del sistema.
- Orden de introduccion de datos.

- Forma de operar con los botones de manejo de los registros (Anadir, modificar,
etc.) Se utiliza la misma operatividad para todos los registros.

- Restricciones de los registros (claves principales.)

- Manejo del Histérico de Transitos. Comentar todas las posibilidades que ofrece el
motor de busqueda. Ejemplos de filtrado de datos mas comunes. Impresiéon de
consultas.

- Mbdulo de Informes. Comentar los informes principales y aquellos que mas
interesen al cliente. Informes personalizados. Volcado a archivos excel, .pdf,
impresora, etc.

8.1.5 Administracién y Configuracion del Sistema

Dirigida al administrador experto del sistema. Explicacion de las herramientas
necesarias para configurar los parametros basicos del sistema: borrado automatico de
datos e imagenes, etc.
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8.2 Duracion

Normalmente, la duracién del curso de formacién es inferior a 3 horas y es posible
dividirla en las sesiones que sean necesarias.

8.3 Medios

Para impartir el curso de formacion se recomienda disponer de un proyector al que se
pueda conectar un portatil. En dicho ordenador se encuentra una simulacion del
sistema de tal forma que se pueda explicar sin necesidad de tener conectados todos
equipos de que consta una instalacién real.
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9 Opciones de Mejora del Sistema

9.1

Camara CLPR300 digital IP para lectura de matriculas

Para mejorar las imagenes que captura el sistema de reconocimiento de matriculas es
posible usar una camara digital con resolucién completa 640x480 cuyas mejoras
principales son.

Camara digital progresiva que elimina los efectos de entrelazado que se producen
en imagenes de objetos que se desplazan a alta velocidad. Las camaras PAL
utilizan escaneado entrelazado que distorsiona las imagenes.

Relacion sefal a ruido superior a 46dB

Cada camara cubre hasta 3,5 metros de ancho. Una camara PAL normal puede
cubrir como maximo 2,2 metros ya que al tener escaneado entrelazado no es
posible obtener una imagen de resolucion completa a 640x480. Tan sélo imagenes
de 384x288 pixeles.

Microprocesador integrado en la propia carcasa para reconocimiento de
matriculas. Con salida directa en TCP/IP, serie y contactos de entrada/salida.

9.2 Camaras IP de color para captura de entorno/conductor

Usando camaras IP color de resoluciéon 640x480 y escaneado progresivo es posible
obtener ventajas similares a las descritas para la camara digital IP de reconocimiento
de matriculas.

9.3 Diferencias entre camaras entrelazadas y camaras progresivas

La cdmara emplea un modo de escaneo progresivo. El cual elimina la distorsién de
las camaras entrelazadas PAL convencionales. Proporciona imagenes en color nitidas
y estaticas de la escena de la infraccion aunque el vehiculo circule a alta velocidad.

Fig. E.1. Comparativa para un vehiculo en movimiento. Camara con escaneo progresivo a la izquierda. Camara
PAL con escaneo entrelazado a la derecha.
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10 Accesorios Opcionales

10.1 Pedestal de acero inoxidable para Camaras y Semaforo

El pedestal modelo PED2 permite mecanizar en un J
mismo baculo:

- Camara de reconocimiento de matriculas

- Camaras de color para captura de =
vehiculo/conductor ’

- Semaforo rojo/verde

Caracteristicas:
- Pedestal rectangular de acero inoxidable. Altura: 1,6m
- Fijacion a suelo.

- Sistema de cableado guiado por el interior de la
estructura.
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